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1. Przygotowanie do pracy

1.1 Zasilanie

Otworzy¢ komore baterii, utozy¢ tasiemke utatwiajgcg wyjmowanie ba-
terii na dnie komory baterii, po czym wtozy¢ po kolei dwa ogniwa (bate-
rie lub akumulatory) rozmiaru AA / R-6 zachowujgc odpowiednig biegu-
nowosc¢ zgodnie z opisem na dnie komory baterii i zamkng¢ pokrywe.
Wktadanie ogniw najtatwiej jest rozpoczgc¢ od wtozenia najpierw biegu-
na dodatniego. Detektor ma wbudowane zabezpieczenie przed odwro-
tng polaryzacjg baterii i przypadkowe odwrotne wtozenie spowoduje je-
dynie brak zasilania i mozliwosci wigczenia urzadzenia.

UWAGA: W przypadku wymiany akumulatorow/baterii - jeSli nastgpito popra-
wne wytgczenie przyciskiem &) lub automatyczne zamkniecie po spadku na-
piecia zasilania, wowczas po wyjeciu akumulatorow/baterii z komory baterii
wewnetrzny zegar oraz data a takze ustawienie potencjometru gtosnosci pod-
stuchu bedg podtrzymywane z wewnetrznego superkondensatora. Jest wiec
czas od ok. 1 minuty do maksymalnie kilku minut na wymiane ogniw na nowe
/natadowane. Po wytgczeniu zasilania (nawet po automatycznym wytgczeniu
ze wzgledu na niski poziom napiecia) wewnetrzny zegar dziata i pobiera bar-
dzo maty prad - ok. 130uA, co umozliwia jego prace jeszcze przez conajmniej
kilkanascie-kilkadziesigt godzin bez zbyt gtebokiego roztadowania akumulato-
row. W przypadku zasilania z baterii alkalicznych - zegar bedzie jeszcze cho-
dzit nawet kilkanascie - kilkadziesigt dni, az do spadku napiecia do wartosci
ok. 0,835V/ogniwo lecz akumulatory Ni-MH mogg zostac trwale uszkodzone
jesli nie zostang jak najszybciej natadowane.

1.2. Karta pamieci

Karte pamieci (typ SDHC lub SDXC) sformatowang w systemie plikbw
FAT32, wielkos¢ klastrow 32 lub 64kB nalezy wtozy¢ w gniazdo [7] umie-
szczone na dolnej/bocznej Sciance urzgdzenia( wcisng¢ az do ustyszenia
wyraznego kliku / zatrzasku z gniazda karty). Katre nalezy wiktadac styka-
mi do dtu.

Pierwsze uzycie karty zaraz po sformatowaniu jest zwigzane z nieco dtuz-
szym niz zwykle czasem dostepu do karty ze wzgledu na wyszukiwanie
oraz ewentualny brak pliku konfiguracyjnego (CONFIG.LUN), ktéry zostanie
utworzony z domysinymi ustawieniami konfiguracji: probkowanie 256kHz,
pliki o dtugosci 60min, FS HPF=OFF, FD HPF=LOW, GPS=0ON, REC LEVEL
=063, TRIGGER LEVEL=063

Uwaga: w razie problemow z zapisem - mozna sformatowac karte w urzgdze-
niu z poziomu MENU uzytkownika lub w komputerze, korzystajgc z programu
SD Formatter (do Sciggniecia ze strony https://www.animalsoundlabs.pl z
zaktadki Do pobrania na podstronie detektora lub spod adresu:
https://www.sdcard.org/downloads/formatter_4/



1.3. Modut GPS i/lub czujnikéw i2c.

Podtgczy¢ wtyk odbiornika GPS/GNSS lub modut z innymi czujnikami
do gniazda rozszerzajgcego [10], zwracajac uwage na "klucz" umiesz-
czony zarowno we wtyku jak i w gniezdzie. Klucz we wtyku powinien
by¢ od strony goérnej scianki urzgdzenia (tej z wyswietlaczem LCD).
Dokreci¢ nakretke mocujgcag na wtyku zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara.

1.4. Mikrofon

Podobnie jak w przypadku wtyku odbiornika GPS/GNSS nalezy wio-
zy¢ wtyk mikrofonu lub przedtuzacza mikrofonowego do gniazda mik-
rofonowego [1] zachowujgc polaryzacje ("klucz" we wtyku skierowany
do gory) i dokreci¢ nakretke mocujgcg wtyk do gniazda.

UWAGA: Wersja PRO detektora posiada wbudowany generator wysokie-
go napiecia (200V) do polaryzacji membrany mikrofonow elektrostatycz-
nych (np. MC-1, MC-2) i generator ten uruchamiany jest automatycznie
po wyKkryciu takiego mikrofonu w gniezdzie.

1.5. Wiaczanie detektora

Wocisngc krétko wigcznik zasilania oznaczony symbolem 0. Po wWys-
wietleniu nazwy urzgdzenia i wersji firmware oraz po probie wykrycia
odbiornika GPS(GNSS) i odczytaniu ilosci wolnego miejsca na karcie
pamieci oraz prébie odnalezienia na niej pliku konfiguracyjnego dete-
ktor jest gotowy do pracy. Jesli nie ma pliku konfiguracyjnego
(CONFIG.LUN) w gtébwnym katalogu na na karcie pamieci - domysine
ustawienia spowodujg uruchomienie detektora w gotowosci do pracy
w trybie manualnym (wigczenie podstuchu FD i oczekiwanie na recz-
ne uruchomienie zapisu). Na wyswietlaczu LCD wyswietlone zostang
nastepujgce informacje:

Wskaznik aktualna
llos¢ wolnego wiaczenia czestotliwosé
miejsca na odbiornika probkowania  Stan baterii/
karcie pamiegci GPS ADC akumulatora

N \ / e

aktualny czas
HH:MM

podpowiedz | FIEE £ Elkif u HEI:

Status filtrow HPF:
pierwsza litera: w torze zapisu Full Spectrum/HF (L=100Hz/wyt, H=15kHz/wt.),
druga litera: w torze podstuchu FD (L=10kHz, H=15kHz)
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2. Praca z detektorem

2.1. Podstuch i ustawianie gtosnosci podstuchu

W trybie gotowosci (napisy jak na rysunku powyzej) detektor ocze-
kujgc na uruchomienie nagrywania ma juz uruchomiony tor detek-
cji FD (Frequency Division) umozliwiajgcy podstuch ultradzwiekow
przetworzonych na styszalne przez cztowieka dzwieki o czestotli-
wosci 10x nizszej niz oryginalny sygnat ultradzwiekowy. Podstuch
moze by¢ na wbudowanym gtosniku [4] lub na stuchawkach podta-
czonych do gniazda stuchawkowego [13].

Podtagczenie stuchawek lub wtyku 3-pinowego mini-jack (stereo) do
gniazda stuchawkowego odtgcza wbudowany gtosnik.

W wersji PRO detektora mozna zapobiec deaktywacji wbudowane-
go gtosnika gdy podtgczy sie wtyk minijack 4-pinowy, w ktérym do-
datkowy pierscien nie jest podtgczony do masy czy do zewnetrzne-
go mikrofonu (specjalne opcjonalne kable akcesoridow do detektora,
nie mozna jednak w tym celu wykorzystac¢ np. gotowych zestawow
stuchawkowych od telefonédw komorkowych).

Do ustawiania gtosnosci podstuchu stuzg przetgczniki regulatora
gtosnosci / 32-punktowego potencjometru cyfrowego [9].

Domyslnie, przy pierwszym uruchomieniu detektora (lub po diuz-
szym braku akumulatoréw/baterii w komorze baterii) cyfrowy poten-
cjometr ustawiany jest w pozycji ,Srodkowej” i mozna gtosnos¢ pod-
stuchu zmniejszy¢ catkowicie (dolny przycisk VOL) lub zwiekszy¢
ok. dwukrotnie poprzez 16-krotne wcisniecie lub dtuzsze przytrzy-
manie wcisnietego goérnego przycisku VOL.

Ustawienie jest zapamietywane po wytgczeniu zasilania i przywra-
cane po ponownym wigczeniu detektora. Zapamietywane jest ono
takze podczas wymiany akumulatoréw, jednak pod warunkiem, ze
sama wymiana nastgpi w ciggu maksymalnie ok. 45-60 sekund od
wyjecia poprzednio uzytkowanych akumulatoréw/baterii.

Nalezy tez pamietaC by sama wymiana akumulatorow nastgpita po
wytgczeniu detektora. Zasilanie cyfrowego potencjometru gtosnosci
podstuchu podtrzymywane jest z wbudowanego superkondensato-
ra jedynie po wyfgczeniu zasilania wytgcznikiem O [17].

UWAGA: Jesli akumulatory zostang wyjete z detektora podczas gdy dete-
ktor jest w trybie gotowosci, wowczas pamiec ustawienia potencjometru
gtosnosci podstuchu zostanie zresetowana do wartosci domysinej (pozyc-
Ja srodkowa - ok. 6dB ciszej niz gtosSnoS¢ maksymailna).



2.2. Rejestracja z podstuchem

W trybie gotowosci (j.w.) nalezy wcisngc¢ przycisk OK na klawiaturze
(prawy przycisk z podswietlonych w kolorze btekitnym).

Rozpocznie sie rejestracja szerokopasmowa z ustawiong w menu
(lub domys$ing) czestotliwoscig probkowania (Sampling Frequency).
Domyslna czestotliwos¢ probkowania (256kHz) umozliwia zapis syg-
natdw o czestotliwosci do ok.125kHz (wiecej informaciji - Tabela 1 na
koncu instrukciji).

Chcac zarejestrowac sygnat przetworzony przez rbwnolegle pracujg-
cy tor detekcji FD nalezy wybrac czestotliwos¢ probkowania 24 lub
48 kHz - przetgczenie zrédta sygnatu z toru HF na tor FD zostanie
dokonane automatycznie.

Po podtgczeniu stuchawek do gniazda stuchawkowego [13] zostanie
odtgczony wbudowany gtosnik.

UWAGA: nalezy pamietac, ze detektor LunaBat DFR-1 PRO to wita-
Sciwie dwa urzgdzenia we wspolnej obudowie i tory obu tych urzg-
dzen (HF oraz FD) pracujg rownolegle. Chociaz majg wspolne zasi-
lanie i mozna przetgczyc¢ zapis na rejestracje z toru FD, to czutosc¢
toru FD bedzie zawsze gorsza niz czufosc toru HF, ze wzgledu na
zasade pracy (ustawiony prog zadziatania detekcji FD, na state wig-
czony osobny filtr gornoprzepustowy o dolnej czestotliwosci granicz-
nej 10 lub 15kHz), wiec tez nie zawsze podstuch lub zapis z toru FD
bedzie zgodny z zapisem z toru HF. Z toru HF moze zostac¢ zapisana
zawsze wieksza iloS¢ informacji niz z toru detekcji FD, a co za tym
idzie - nie zawsze brak dzwiekow z toru podstuchu oznacza, ze nie
nagrajg sie echolokacje lub gtosy socjalne w torze HF.

Wskaznik wysterowania pokazuje jednak rzeczywisty poziom sygna-
tu rejestrowanego (z ktoregokolwiek toru).

2.3. Rejestracja bez podstuchu

Poniewaz rejestrator szerokopasmowy rejestruje bardzo szerokie pas-

mo poczagwszy od ok. 150Hz az do prawie potowy czestotliwosci prob-

kowania (tzw. "czestotliwosci Nyquista"), zatem zarejestruje on takze

dzwieki wydobywajgce sie z gtosnika podstuchu.

Dla uzyskania mozliwie najlepszej jakosci i rozdzielczosci nagran )zwita-

szcza przeznaczonych do pdzniejszej automatycznej, lub pétautomaty-

cznej obrébki) zaleca sie, aby mozliwie odizolowac¢ niepozgdane dzwie-

ki otoczenia (w tym takze dzwieki gtosnika podstuchu) poprzez:

- podstuch z umiarkowang gtosnoscig na stuchawkach

- zmniejszenie lub catkowite wyciszenie poziomu podstuchu - przyciski
regulatora gtosnosci VOL [9]
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Zakonczenie rejestracji nastepuje po wcisnieciu przycisku BACK / BK (lewy
przycisk z podswietlonych w kolorze btekitnym)

3. Ustawienia detektora (SETTINGS)

W trybie gotowosci do pracy, zaraz po witgczeniu detektora i wyswietleniu in-
formacji na wyswietlaczu jak na rys.1 na str. 5 mozna wejS¢ do menu gtow-
nego ustawien - wcisng¢ przycisk MENU/DOWN.

Menu gtéwne detektora (dla firmware v7.35) ma nastepujgce pozycje:

> PRESET

> SET REC LENGTH
> SET SAMPLE RATE
> SET REC LEVEL

> SET TIME & DATE
> DISPLAY T & RH

> GPS ON/OFF

> GPS FIX CONFIG

> GPS FIX STATUS

> SAVE KML

> FD HPF Low/High
> FS HPF ON/OFF

> FORMAT SD CARD

Wyboru trybu pracy dokonuje sie przewijajgc dostepne w petli opcje przycis-
kami UP lub DOWN i zatwierdzajgc opcje przyciskiem OK. Cofniecie sie do po-
przedniego poziomu - przycisk BACK.

3.1. Wybor trybu zapisu (PRESET)
Jako pierwsza z opcji dostepnych w menu gtdwnym wyswietli sie:

SETTIMGS:
sFEESET
<BK UP-DH 0K

Aby wejs¢ do ustawien tej funkcji nalezy wcisng¢ OK. Do wyboru beda
wowczas dostepne dwa tryby pracy:
- zapis ciggty uruchamiany recznie - tryb CONTINUOUS, oraz
- zapis automatyczny wyzwalany poziomem sygnatu - tryb TRIGGER AUTO
(funkcja ta zostata wprowadzona eksperymentalnie).
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3.1.1. Zapis ciagly uruchamiany recznie (CONTINUOUS)

Po zatwierdzeniu przyciskiem OK trybu CONTINUOUS detektor prze-
taczy sie do trybu zapisu ciggtego uruchamianego recznie w trybie go-
towosci przyciskiem OK i zatrzymywanego przyciskiem BACK (tryb
domysiny), zas na wyswietlaczu wyswietli sie poprzednio uzyta pozycja
menu (menu gtéwne). Nagrane zostang wowczas pliki o dlugosci mak-
symalnej ustawionej w innej pozycji menu gtéwnego (pozycja: SET REC
LENGTH).

3.1.2. Zapis automatyczny wyzwalany poziomem (TRIGGER AUTO)
- funkcja wprowadzona eksperymentalnie

Po zatwierdzeniu trybu TRIGGER AUTO nalezy ustawi¢ czutosc, czyli
prog zadziatania uktadu automatycznie uruchamiajgcego zapis. Wys-
wietli sie wéwczas:

SET THEESHOLLD:
FHEEEE
<Bk  UF-DH 0Ok

Przyciskami UP lub DOWN nalezy ustawi¢ wartosc¢ z przedziatu 0...127

| zatwierdzi¢ przyciskiem OK.

Wartos¢ 0 odpowiada najwyzszej czutosci (nawet bardzo cichy dzwiek
uruchomi zapis), za$ wartos¢ 127 odpowiada czutosci najnizszej (tylko
bardzo gtosny dzwiek uruchomi zapis). Kazdorazowo, gdy natezenie
ultradzwiekow przekroczy okreslony poziom odpowiadajgcy ustawionej
w tym miejscu czutoSci zostanie (po uruchomieniu czuwania) rozpoczety
zapis pliku WAV o dtugosci ustawionej w innej pozycji menu gtdwnego -
(pozycja: SET REC LENGTH).

W detektorze domyslinie ustawiana jest wartos¢ 00063 (potowa skali cyf-
rowego potencjometru ustawiajgcego czutosc€) i zapisywana jest w pliku
CONFIG.LUN, jesli wartos¢ 00063 zostanie zmieniona i zatwierdzona
przyciskiem OK w menu - zostanie zapisana i zapamietana w tym pliku,
tak aby nie byto koniecznosci ponownego ustawiania tej wartosci po ko-
lejnym uruchomieniu detektora.

UWAGA: Zapis automatyczny zostat wprowadzony eksperymentalnie i
jest w trakcie testowania i modyfikacji, dlatego na obecnym etapie (firm-
ware v.7.35) zalecane jest tworzenie nagran ciggtych oraz manualna lub
automatyczna selekcja fragmentow nagran.



UWAGA: Przy zapisie automatycznym aby zminimalizowac iloS¢ zbednych
uruchomien zapisu i iloS¢ “pustych"” nagran wskazane jest umieszczenie detek-
tora nieruchomo (np. na statywie) oraz, o ile to mozliwe - wyeliminowanie poten-
cfalnych zaktocen, takze poprzez: sciszenie podstuchu lub podstuch na stucha-
wkach, zatoZzenie na mikrofon ostony przeciwwietrznej MF-1, czy wigczenie fil-
tra gornoprzepustowego FS HPF FILTER = ON (inna pozycja menu gtownego)
o ile przewidziana jest rejestracja jedynie ultradzwiekow i dzwiekow powyzej ok.
15 kHz.

3.2. Wybor diugosci nagran (REC FILE LENGTH)

Dla ufatwienia pozniejszej pracy z nagraniami przy zapisie ciggtym
jak i automatycznie wyzwalanym sg tworzone pliki WAV o dtugosci
odpowiadajgcej ustawionemu maksymalnemu czasowi pojedyncze-
go nagrania. W trybie zapisu uruchamianego recznie, jesli zapis nie
zostanie zatrzymany przed uptywem ustawionej dtugosci nagrania -
poO osiggnieciu tej dtugosci zostanie automatycznie rozpoczeta rejes-
tracja kolejnego pliku WAV. Uruchomiony zapis mozna w dowolnym
momencie przerwac, a nastepnie w dowolnym momencie uruchomic
ponownie.

W trybie zapisu automatycznie wyzwalanego poziomem nie sg two-
rzone kolejne pliki, chyba ze poziom sygnatu po zakonczeniu rejes-
tracji pliku nadal przekracza prég ustawiony w pozycji SET THRES-
HOLD. Jesli w takim przypadku zapis zostanie zainicjowany - utwo-
rzone bedg pliki o dtugosci zdefiniowanej w tej pozyciji.

W tej wersji firmware (v7.35) maksymalng dtugos¢ nagran mozna us-
tawi¢ w przedziale od 3 sekund do 60 minut.

Wartos¢ domysina ustawiana jest na 60 minut. To ustawienie zapisy-
wane jest w pliku konfiguracyjnym CONFIG.LUN.

3.3. Wybor czestotliwosci probkowania (SET SAMPLE RATE)
W aktualnym firmware do dyspozyciji jest 5 wartosci czestotliwosci
probkowania: 24, 48, 192, 256 i 384kHz, przy czym dla 24 i 48kHz
rejestrowany jest zawsze sygnat audio z rownolegle pracujgcego
detektora FD, zas dla 192, 256 i 384kHz - rejestrowany jest sygnat
pethopasmowy, bez detekcji - ultradzwieki bezposrednio z toru HF.
W regionach gdzie nie wystepujg ultradzwieki powyzej ~95kHz np.
echolokacje podkowca matego (rhinolophus hipposideros) mozna
uzywac czestotliwosci probkowania 24kHz lub 192kHz dla zmniej-
szenia wielkosci zapisywanych plikow WAV (dla 192kHz - o ok.30%
mniejsze pliki niz 256kHz i 2x mniejsze pliki niz przy 384kHz, dla
24kHz ponad 10x mniejsze pliki niz nagrania z probkowaniem
256kHz i 16x mniejsze pliki niz nagrania z probkowaniem 384kHz).
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3.4. Ustawianie godziny i daty (SET TIME & DATE)

Detektor posiada wbudowany zegar czasu rzeczywistego. Aktualna godzi-
na i minuta jest wySwietlana na wysSwietlaczu w trybie gotowosci i podczas
zapisu. Na podstawie aktualnego czasu i daty tworzone sg tez nazwy pli-
kéw WAV i logow TXT z doktadnoscig do 1 sekundy. Ponadto utworzone
na karcie pamieci pliki beda takze miaty przypisang date i doktadny czas
utworzenia w tzw. atrybutach pliku (do odczytania w dowolnym eksplorato-
rze plikbw na komputerze).

Aby ustawi¢ aktualng date i godzine nalezy w trybie gotowosci wcisngc
przycisk DOWN / MENU i przyciskami UP lub DOWN przewing¢ opcje wyboru z
menu gtdbwnego do pozycji SET TIME & DATE i wejs¢ do podmenu wciskajgc OK.
Zegar detektora mozna ustawi¢ na dwa sposoby - manualnie lub automatycznie

(z wykorzystaniem opcjonalnego odbiornika GPS/GNSS i uzyskaniu namiaru 2D
lub 3D).

3.4.1. Ustawianie godziny i daty manualne (MANUALLY)

W podmenu MANUALLY ustawiamy kolejno dzien, miesigc i rok a nastepnie go-
dzine i minute. Aktualnie zmieniana wartoS¢ zaznaczona jest kursorem (znak >).
Zmiany zaznaczonych wielkosci dokonujemy przyciskami UP / DOWN, zatwier-
dzamy i przechodzimy do pozycji nastepnych przyciskiem OK.

Po ustawieniu i zatwierdzeniu godziny i minuty wychodzimy z menu do stanu go-
towosci wciskajgc BACK.

W aktualnej wersji firmware (v.7.35) aktualny czas wyswietlany jest na wyswietla-
czu LCD podczas zapisu i w trybie gotowos$ci w formacie 24-godzinnym jako
HH:MM (HH-godzina, MM-minuta)

3.4.2. Ustawianie godziny i daty automatyczne (SYNC WITH GPS)

Po podtgczeniu opcjonalnego odbiornika GPS/GNSS mozna automatycznie zsyn-

chronizowac zegar i date w detektorze z bardzo doktadnym sygnatem zegara sys-

temu GPS rozsytanym wraz z danymi stuzgcymi do uzyskania namiaru.

W tym celu nalezy:

- podigczyé odbiornik GPS/GNSS do gniazda rozszerzajgcego,

- wtgczy¢ odbiornik w ustawieniach podmenu GPS ON / OFF (domysinie odbiornik
jest wtgczany automatycznie po uruchomieniu detektora, o ile w pliku konfigura
cyjnym CONFIG.LUN nie byt on uprzednio wytgczony, wiecej szczegotow: patrz
rozdziat 3.6),

- ustawi¢ sie z detektorem/odbiornikiem w miejscu o dobrej widocznosci nieba i po-
czekac na uzyskanie namiaru (2D Fix lub 3D Fix).

Po uzyskaniu namiaru 2D lub 3D w menu gtéwnym wybieramy pozycje SET TIME
& DATE a nastepnie przyciskami UP/DOWN przewijamy do pozycji SYNC WITH
GPS i wybieramy jg przyciskiem OK. Wyswietli sie napis: CHECKING - detektor
sprawdza stan namiaru, jesli w tym czasie brak jest namiaru wyswietli sie komuni-
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kat FIX NEEDED! Nalezy woéwczas poczekac lub zmieni¢ miejsce odbioru
sygnatu, az do uzyskania namiaru 2D lub 3D i ponownie uruchomi¢ synchro-
nizacje. Jesli w trakcie sprawdzania (komunikat CHECKING) jest namiar 2D
lub 3D wowczas wyswietli sie odebrany czas w formacie HH:MM+TZ:

SET TIME % DRTE:
192 21+808
<Bk  UF-DH 0Ok

(HH- godzina w formacie 24-godzinnym, MM:minuta, TZ - przesuniecie
czasowe). Przyciskami UP/DOWN nallezy wprowadzi¢ odpowiednig war-
toS¢ przesuniecia dla lokalnej strefy czasowej, np. dla obszaru Polski
nalezy ustawi¢ TZ=+02. Podczas wprowadzania zmiany strefy czasowej
zmieni sie takze wyswietlana godzina:

SET TIME % DRATE:
212 21+82
<BE UP-DH 0K

Na koniec zatwierdzamy zmiane wciskajgc OK i wychodzimy z menu
wciskajgc BACK.

UWAGA: Uzyskanie namiaru poprzedzone jest uzyskaniem danych z co najmniej
trzech (2D Fix) lub czterech (3D Fix) satelit, pierwszg oznakg odbierania poprawnego i
odpowiednio silnego sygnatu z satelit jest uzyskanie synchronizacji zegara odbiornika
GPS Ilub GPS/Glonass z sygnatem zegara systemu GPS co sygnalizowane jest miga-
niem niebieskiej kontrolki GPS [6]. Zwykle krotkg chwile pdZniej (o ile nie od razu) nas-
tepuje uzyskanie namiaru 2D lub 3D. Uzyskanie poprawnego namiaru 2D/3D nastepu-
Je po czasie min. 30 sek. od uruchomienia odbiornika przy dobrych warunkach pogo-
dowych i dobrej widocznosci nieba. Przy gorszej widocznosci nieba lub gorszych wa-
runkach uzyskanie pierwszego namiaru moze nastgpic dopiero po kilu minutach.

Po uzyskaniu namiaru dla jego dalszego utrzymania wymagana sita sygnatow z satelit
jest juz mniejsza niz w wymagana trakcie uzyskiwania pierwszego namiaru. Sam mo-
ment, gdy detektor poprawnie interpretuje naptywajgce dane i uzyska namiar z odpo-
wiednio wysokg dokfadnoscig mozna doktadnie okreslic wigczajgc podglgd stanu na-
miaru w pozycji menu gtownego GPS FIX STATUS. Gdy koordynaty ustabilizujg sie z
doktadnoscig do 3 miejsc po przecinku - mozna wowczas uznac, iz osiggnieta zostata
wystarczajgca doktadno$c¢ namiaru (ponizej 2,5m) jakg mozna uzyskac¢ z konsumenc-
kich bezptatnie dostepnych sygnatow z systemow GNSS.
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3.5. Podglad temperatury i wilgotnosci wzglednej (DISPLAY T & RH)
Po wybraniu tej funkcji mozna podejrze¢ aktualne odczyty temperatury i
wilgotnosci wzglednej z wbudowanego czujnika w stopniach Celsjusza i
w procentach R.H. Nalezy pamietac, ze wbudowany czujnik jest umiesz-
czony wewnatrz obudowy detektora, (tuz za otworem na przednim pane-
lu, za membrang wodoodporng) i w zwigzku z tym ma pewng (do$¢ duzg)
bezwtadnosc¢ cieplng, wiec np. detektor uruchomiony na zewnatrz chwile
po wyjeciu go z cieplejszego pomieszczenia lub po dtuzszym przechowy-
waniu go w innych warunkach niz podczas pracy (takze przez trzymanie
go w cieptych dtoniach, lub wtozenie jeszcze cieptych akumulatorkéw do-
piero co wyjetych z tadowarki) - detektor ma nieco inng temperature, niz
otoczenie, co wptywa na odczyt zarowno temperatury jak i wilgotnosci
wzglednej z wbudowanego czujnika. Dlatego prawidtowe wskazania bedag
wyswietlane po ustabilizowaniu sie temperatury w poblizu czujnika, co mo-
ze zajac od kilkudziesieciu sekund do kilkunastu minut, w zaleznosci od
roznicy temperatur obudowy detektora i otoczenia oraz cyrkulacji powiet-
rza w poblizu czujnika.

UWAGA: Ze wzgledu na wzglednie duzg czutoSc czujnika temperatury i wilgot-
noSci oraz fakt umieszczenia go we wspolnej obudowie wraz z innymi elemen-
tami sktadowymi detektora dopuszczalny i normalny jest wzrost odczytywanej
temperatury zewnetrznej nawet o ok.2-2,5 st C. w miare pracy i w zaleznosci
od wspomnianej wyzej cyrkulacji powietrza w poblizu czujnika, dlatego nalezy
brac to pod uwage. Czujnik moze stuzy¢ do orientacyjnego okreslenia tempe-
ratury otoczenia oraz wilgotnosci wzglednej i np. powyzej 45st. C lub ponizej
Ost. C i przy wilgotnoSci R.H. powyzej 85% nalezy wytgczy¢ detektor i zabez-
pieczy¢ go przed kondensacjg pary np. umieszczajgc go w suchym i przewie-
wnym miejscu, ewentualnie w zamknietym pojemniku z pochtaniaczami wilgo-
tnoSci. Do zapewnienia doktadniejszych pomiarow temperatury zewnetrznej i
wilgotnoSci bedg dostepne opcjonalne zewnetrzne czujniki podtgczane do
gniazda rozszerzajgcego.

3.6. Aktywacja odbiornika GPS/GNSS (GPS ON/OFF)

Domyslnie jest on wigczony, lecz w przypadku jego braku (odbiornik nie

podtgczony do gniazda [10]) lub zapisanego w konfiguracji detektora na
karcie pamieci stanu: GPS = OFF - odbiornik zostaje wytgczony i odig-
czony od zasilania. W obecnej wersji firmware (v.7.35) po wytgczeniu
(GPS=0FF) - odbiornik nie przechowuje odebranych efemedydéw co oz-
nacza, ze po ponownym wigczeniu nastgpi tzw. Cold Start i jest wtedy
relatywnie najdtuzsze ponowne uzyskiwanie namiaru (dtugi TTFF).
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Aktualnie modut GPS jest wtgczony w trybie Full - maksymalny po-
bér prgdu, stale aktualizowany namiar, jeden stopien stale wtgczo-
nego wzmachiacza LNA. W kolejnych wersjach firmware planowa-
ne jest dodanie funkcji energooszczednych odbiornikdw GPS/GNSS).
W odbiornikach z wbudowanym logerem Locus (GP-1, GP-2, GP_3)
oraz wgranym firmware w wersjach >6.1 mogta by¢ uruchomiona obs-
tuga tego trybu i logowanie trasy mogto odbywac sie niezaleznie od za-
pisywanych plikow .txt w wewnetrznej pamieci flash odbiornika.

Z kazdym rozpoczetym nagraniem (dla firmware od v.6.15b) wraz z pli-
kami .wav zapisywane sg takze dane z czujnikdw T & RH oraz namiar
w formacie NMEAO0183 w plikach tekstowych (rozszerzenie .txt), z kto-
rych mozna w obecnych wersjach firmware (od v.7.x) utworzyc¢ plik
Google KML w osobnej pozycji menu gtbwnego (SAVE KML).
Aktywacja odbiornika GPS/GNSS nastepuje po wybraniu przyciskami
UP/DOWN opcji ON z pozycji GPS ON/OFF menu gtbwnego.

UWAGA: przy wtgczonym w menu (lub domysinie po wtozZzeniu czystej karty pamieci bez pli-
ku konfiguracyjnego CONFIG.LUN - odbiornik GPS, jesli nie zostanie wykryty w gnieZzdzie
rozszerzajgcym [10] lub bedzie on miat awarie - wowczas zostanie on automatycznie wytg-
czony takze i w menu.

3.7. Podglad stanu odbiornika GPS (GPS FIX STATUS)

W menu gtbwnym wybieramy pozycje GPS FIX STATUS. Jesli odbior-
nik GPS/GNSS zostat podtgczony i aktywowany, jednak jeszcze nie ma
namiaru - wyswietlany jest komunikat: * Working , jesli jest namiar 2D
lub 3D - wysSwietlana jest informacja * 2D FIX lub * 3D FIX, za$ na dole
wyswietlacza po prawej stronie pojawia sie opcja SHOW>. Wociskajgc
OK mozemy uzyskac¢ podglad odbieranych wspoétrzednych w formacie
NMEAO183, np:

5FS FIA STHTUS:
Al 2184, 34435H
~Bk 1702, 25826E

3.8. Zapis pliku KML (SAVE KML)

Po wybraniu tej pozycji w menu gtdwnym uruchamiane jest generowanie
pliku dump.kml na podstawie informacji zapisanych w logach .txt zapisy-
wanych wraz z nagraniami. Chcgc wybrac tylko niektore logi powigzane

Zz nagraniami - nalezy usungc¢ pozostate logi (pliki .txt) z karty pamieci (lub
przeniesc je innego katalogu czy w inne miejsce, jesli chce sie je zacho-
wac). Po poprawnym utworzeniu pliku dump.kml zawierajgcego wspotrze-
dne miejsc, w ktorych utworzone zostaty nagrania, zas po otwarciu tego
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pliku w programie Google Earth lub Google Maps - w komentarzach do waypoin-
tow oprdcz nazwy pliku txt/wav (zawierajgcej date i czas utworzenia) znajdujg sie
takze odczyty temperatury i wilgotnosci wzgledne;.

3.9. Filtry gérnoprzepustowe - High Pass Filter (FS HPF i FD HPF)
Detektor LunaBat DFR-1 PRO posiada dwa niezaleznie ustawiane filtry gérno-
przepustowe (High Pass Filter):

- filtr w torze zapisu (FS HPF), ktéry mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ (domyslinie
jest wytgczony),

- filtr w torze podstuchu (FD HPF), ktérego dolng czestotliwo$¢ mozna ustawi¢
na 10 kHz (Low) lub na 15 kHz (High).

Po wigczeniu filtra FS HPF nie bedg rejestrowane dzwieki styszalne majace
czestotliwosci ponizej 15kHz (rozmowy, kroki w trawie i inne niepozgdane zak-
tocenia). Zalecane jest wtgczenie filtra przy rejestracji automatycznej lub manu-
alnej podczas silnego wiatru, podczas gtosnych styszalnych hataséow, czy tez
podczas chodzenia w suchej trawie / po suchych lisciach itp.

Po wytgczeniu filtra FS HPF dolna czestotliwo$¢ graniczna rejestrowanych syg-
natow wynosi ok. 150Hz, co umozliwia zapis styszalnej czesci pasma, np. ko-
mentarze stowne, gtosy socjalne i inne dzwieki.

Przy rejestracji z toru FD (dla czestotliwosci prébkowania 24 lub 48kHz) oraz
podczas podstuchu filtr FD HPF jest zawsze wtgczony (aby podstuch nie reago-
wat na styszalne dzwieki zaktdcajgce oraz nie wzbudzat sie sygnatem z gtosni-
ka). Mozna jednak zmieni¢ dolng czestotliwos¢ przepustowa tego filtra, aby np.
nie wyttumiat gtosow socjalnych lub echolokacji o niskich czestotliwosciach po-
chodzacych od egzotycznych gatunkéw nietoperzy.

Tor podstuchu (FD) pozwala wiec na zapis i/lub podstuch sygnatdéw o czestotli-
wosciach od ok. 15kHz (High/15kHz), lub od ok. 10kHz (Low/10kHz), co po
przetworzeniu przez obwody detekcji typu frequency-division odpowiada dzwie-
kom styszalnym odpowiednio od ok. 1,5kHz lub od ok. 1kHz.

Podczas zapisu oraz w stanie gotowosci w srodkowej linijce obok aktualnej go-
dziny wyswietlany jest stan obu filtrow w postaci dwoch liter:

- pierwsza litera dla filtra FS HPF: litera H jesli filtr jest wigczony (Fd=15kHz),

lub litera L, jesli filtr FS HPF jest wytaczony (Fd=150Hz);

- druga litera dla filtra FD HPF: litera H jesli dolna czestotliwo$¢ graniczna jest
ustawiona na 15kHz, lub litera L, jesli dolna czestotliwos¢ graniczna jest ustawio-
na na 10kHz.

UWAGA: W przypadku niewystarczajgcego ttumienia silnych powiewow wiatru mozna
dodatkowo je sttumic poprzez umieszczenie na mikrofonie ostony przeciwwietrznej MF-1,
dostepnej jako dodatkowe akcesorium do mikrofonow serii ME lub jako opcjonalne akce-
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sorium. Chroni ona takZze dodatkowo w pewnym stopniu przed zmoczeniem mikrofonu
przez krople deszczu, jednak ostona szybko nasigkajgc przestaje byc¢ po pewnym cza-
sie skuteczna i dodatkowo mokra pianka zaczyna coraz bardziej chtongc takze i ultra-

dzwieki, az do catkowitego ich wyttumienia.

3.10. Formatowanie karty pamieci (FORMAT SD CARD)

W komputerze z systemem Linux, OSX lub Windows (przy uzyciu
dodatkowego oprogramowania), a takze w detektorze mozna sfor-
matowac karte pamieci SDHC/SDXC w systemie plikdbw FAT32 z
uzyciem klastrow wielkosci 32 lub 64 kB. Sg to wartosci zalecane,
przy ktorych detektor najefektywniej rejestruje nagrania w plikach
wav, szczegolnie przy wyzszych czestotliwosciach prébkowania.

Po wybraniu opcji FORMAT SD CARD w menu gtébwnym nalezy wy-
bra¢ rozmiar klastra (SET CLUSTER SIZE) - na ogdt do zapisu du-
zych plikow zalecane sg klastry 64 kB, do zapisu wiekszej ilosci pli-
kow dla zaoszczedzenia miejsca na karcie lub z innych wzgledow
(lepsza ciggtosc¢ zapisu na danej karcie przy wysokich predkosciach)
- mozna uzy¢ formatowania z uzyciem klastrow o wielkosci 32 kB.
Najlepiej ustali¢ to doswiadczalnie z dang kartg pamieci.

UWAGA: Formatowanie karty pamieci powoduje usuniecie WSZYSTKICH
zapisanych na niej danych! Nalezy takze zadbac¢ o odpowiedni poziom na-
piecia akumulatorkow/baterii podczas formatowania karty, ze wzgledu na
mozliwosc powstania logicznych btedow na karcie przy zaniku napiecia w
trakcie formatowania.

3.11. Ustawianie poziomu zapisu (SET REC LEVEL)

Od wersiji firmware 7.20b aktywowana zostata mozliwos¢ zmiany

wzmochnienia obwodow wejsciowych z poziomu menu. Zakres re-
gulacji poziomu wzmocnienia jest regulowany w 128 skokach od
wartosci 000 (odpowiadajgcej najnizszej czutosci toru) do wartosci
127 (odpowiadajgcej najwyzszej czutosci toru).

Wartoscig domysing jest 063 (potowa zakresu cyfrowego poten-
cjometru). Ustawiana jest ona przy uruchomieniu detektora bez
wtozonej do gniazda SD karty pamieci, lub w przypadku, gdy na
karcie pamieci nie ma pliku konfiguracyjnego CONFIG.LUN (np.

zaraz po sformatowaniu karty i przed pierwszym wytgczeniem de-
tektora). Jest ona zapisywana w pliku CONFIG.LUN, dzieki czemu
po ponownym uruchomieniu detektora (z wtozong kartg pamieci
zawierajgcg ten plik) nie trzeba ponownie korygowac ustawienia

domysinego.

UWAGA: Po wgraniu nowego firmware do detektora zalecane jest usu-
niecie z karty pamieci starego pliku konfiguracyjnego config.lun (jest
on w starszym formacie, ktory moze nie uwzgledniac zapamietywania
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ustawien poziomu czutosci mikrofonu). Po skasowaniu tego pliku i ponow-
nym uzyciu detektora na karcie zostanie utworzony nowy plik konfiguracyj-
ny z wartosciami domysinymi (REC LEVEL zostanie ustawiony na warto$¢
domysing 063, co odpowiada czutosci ok. 2x mniejszej (-6dB) od maksy-
malnej mozliwej do uzyskania.

4. Aktualizacja oprogramowania detektora (Firmware Update)

4.1. Przed przystgpieniem do aktualizacji oprogramowania nalezy zaopa-
trzyC sie w:

- komputer z systemem operacyjnym Windows z prawami Administrato-
ra (lub innym systemem z odpowiednio skonfigurowanym emulatorem
Windows),

- kabel USB-microUSB (jak do telefonu komdrkowego, dostepny tez jako
akcesorium do detektora),

- nowe baterie lub swiezo natadowane akumulatory,

- cienki podtuzny przedmiot (igta, rozgiety spinacz biurowy, agrafka itp.)

4.2 Sciggnaé ze strony www.animalsoundlabs.pl z zaktadki Do pob-
rania (na podstronie detektora LunaBat DFR-1 PRO) najnowszy firmwa-
re do detektora w postaci pliku z rozszerzeniem .zip a nastepnie rozpa-
kowac go na twardym dysku komputera (plik z rozszerzeniem .hex)

W pakiecie bedzie takze program do aktualizacji detektora - LunaBat
Updater v1.3.exe.

4.3. Wiozy¢ do komory baterii natadowane akumulatory lub nowe, dobrej
jakosci baterie alkaliczne

4.4. Podtgczy¢ detektor do komputera kablem USB-MicroUSB

4.5. Wigczy¢ detektor przyciskiem & i skontrolowaé napiecie na wskazni-
ku w prawym gornym rogu wyswietlacza LCD (Powinny by¢ widoczne
conajmniej 3 kreski).

4.6. Wcisngé i PRZYTRZYMAC wecisniety przycisk DOWN/MENU i
cienkim, podtuznym przedmiotem wcisngc¢ przycisk RESET znajduja-
cy sie za matym otworem [14] umieszczonym na panelu ztgcz detek-
tora. Detektor powinien przetgczycC sie w tryb aktualizacji oprogramo-
wania i wyswietli¢ na wyswietlaczu napis: Firmware Update Mode

4.7. Odczekac¢ az zostanie zainstalowany sterownik urzgdzenia HID/
USB, jesli uruchomi sie wykrywanie nowego sprzetu i po poprawnym
zainstalowaniu sterownika w systemie uruchomi¢ program LunaBat
Updater v1.3.exe.
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4.8. W oknie programu LunaBat Updater klikng¢ przycisk Connect To

Device:

LunaBat Updater V1.3

Connect To Device

(B s

[ i |

lunabat.com

4.9. Po pomyslnym wykryciu detektora przez program okno programu

wyswietli komunikat:

LunaBat Updater V1.3

=

Update Firmware

Device connected

lunabat.com

4.10. Kliknij przycisk Update Firmware i wskaz plik .hex z najnowszym
firmware (z lokalizacji gdzie plik zostat uprzednio rozpakowany):

Otwieranie

(B =S

G-

Organizuj «

4. Pobra
B Pulpit

LunaBat Updater V1.3

m (TILITTIITITT] |

Device connected
Update Firmware

Grupa d
¥ Grup,

&, wing
a SWAP

%% Dropbox

. v Komputer » SWAP (D:) » Firmware

MNowy folder B==

" Nazwa Data modyfikacji Typ

1= Ostatnie migjsca

|_| LunaBat v7.35_PRO.hex 2018-10-13 10:41 Plik HEX

ne

m

4 Biblioteki

omowa

1M Komputer

)

- | 5 | | Przeszukaj: Firmware

ol
o @

Rozmiar

-

230 KB

(D) - i

3

MNazwa pliku: LunaBat_v7.35_PRO.hex - ’HexFiIe(*.hex]

)

owem ]

Anuluj ]

4.11. Zaznacz i zatwierdz (kliknij przycisk Otworz) i poczekaj na aktualiza-
cje, ktéra powinna potrwac do kilku- kilkunastu sekund. Po zakonczeniu

aktualizacji program wyswietli

nastepujgcy komunikat:

LunaBat Updater V1.3

(B sl

[ i |

NNNENRRRERRRRRRRRNNNNENNNERRRRRRRRRRRNNN

Firmware loaded successfully
Update complete, Remove USE Cable
Device disconnected |

lunabat.com

Po czym detektor zostanie au

tomatycznie zrestartowany.
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4.12. Zamknij potgczenie programu z detektorem klikajgc przycisk Disconnect:

LunaBat Updater V1.3 @

Disconne ot AEENNENENNNNNNNNNNENNNNNENNNNNNNNNNENENR

lunabat.com

Nastepnie odtgcz kabel USB od detektora, ktéry powinien w tym czasie urucho-
mi¢ sie ponownie i w trakcie uruchamiania powinien wyswietli¢ sie aktualny nu-
mer wersji firmware.

4.13. Zamknij program i odtgcz kabel USB od komputera.

UWAGA 1: Po wgraniu nowego firmware nalezy usunaé z karty pamieci stary
plik konfiguracyjny config.lun, w przeciwnym razie wartosci domysine REC
LEVEL i TRIGGER LEVEL nie zostang poprawnie ustawione, skutkiem czego
moze dojs¢ np. do catkowitego wyciszenia toru zapisu co uniemozliwi rejestra-
cje jakichkolwiek sygnatow!

UWAGA 2: zanik zasilania podczas aktualizacji moze uszkodzi¢ detektor! Zad-
baj wiec o dobre zrédto zasilania!

5. Przydatne wskazowki

Podczas pracy detektora co 60 sekund dokonywany jest pomiar napiecia
baterii/akumulatorow i jest aktualizowany stan wskaznika poziomu napie-
cia na wyswietlaczu. Jesli napiecie obnizy sie do wartosci ok. 2.0V (1V/
ogniwo) - zapis zostanie zatrzymany, a detektor zostanie automatycznie
wytgczony dla bezpieczenstwa, aby nie roztadowa¢ nadmiernie akumula-
torow. Po wylgczeniu sie urzadzenia lub nawet jeszcze przed automatycz-
nym wytgczeniem nalezy wymieni¢ akumulatory/baterie na nowe/natado-
wane. Poniewaz przy napieciu ok. 2.0V zaréwno baterie jak i akumula-
tory Ni-MH maja juz niewiele pozostatego tadunku, za$ ich rezystancja we-
wnetrzna silnie wzrasta - takie ogniwa chwilowo mogg "odzyskac" czesc¢
napiecia po ponownym wigczeniu, lecz roztadujg sie ponownie bardzo
szybko do poziomu 2.0V i jest wtedy zwiekszone ryzyko, ze mogg sie roz-
tadowac szybciej niz zdgzy zareagowac uktad wykrywania zbyt niskiego na-
piecia i rozpoczete nagranie moze nie zostac¢ prawidtowo ukonczone. Moz-
na je wprawdzie potem odzyska¢ na komputerze, przy uzyciu oprogramo-
wania do odzyskiwania danych lub przy pomocy np. programu Scandisk
(lub komendy chkdsk) lecz tylko wtedy, gdy na takiej karcie nie bedzie sie
wiecej zapisywac, gdyz nieukonczone nagranie zostanie nadpisane nowym.
Po wytgczeniu zasilania ze wzgledu na niski poziom napiecia najlepiej jest
wiec zawsze od razu wymieni¢ baterie/akumulatory na nowe /natadowane.
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W wersji PRO detektor posiada niezalezne dodatkowe zabezpieczenia
przed nadmiernym roztadowaniem sie akumulatorow, ktére uniemozliwiajg
programowo wigczenie detektora przy napieciu nizszym niz ok. 2,1V a tak-
ze sprzetowo - jesli napiecie zasilania bedzie nizsze niz ok. 1,85V.
Wbudowany w urzadzenie rejestrator szerokopasmowy jest jednym z naj-
bardziej energooszczednych rejestratoréw szerokopasmowych na rynku,
lecz czas pracy jest uzalezniony od catkowitego poboru prgdu przez cate
urzadzenie.

Na sam pobdr prgdu wptyw maja:

- wigczone podswietlenie (ok. 1-2% poboru catego urzgdzenia);

- tryb pracy (wtgczenie zapisu zwieksza pobor o ok. 50%);

- czestotliwos¢ prébkowania (wyzsza czestotliwo$é = wyzszy pobér pradu);

- podtgczone czujniki np. odbiornik GPS/GNSS modele: GP-1, GP-2 lub GP-3,
najnizszy pobor prgdu ma GP-3;

- wybrany tryb zasilania odbiornika GPS/GNSS (obecnie jest dostepny tylko tryb
Full Power) + ok. 5-10%;

- wybrany zestaw / system odbieranych satelit oras status namiaru - najnizszy po-
bér prgdu odbiornika jest dla pojedynczego systemu GPS i ustanowionym namia-
rze 3D, najwiekszy pobdr - przy wigczonym odbiorze GPS+Glonass+Galileo i pod-
czas uzyskiwania namiaru lub po utracie sygnatu z co najmniej 3 satelit;

- natezenie dzwiekow podstuchu (od kilku do kilkunastu % w zaleznosci od Sred-
niej gtosnosci dzwiekdw z gtosnika, stuchawki pobierajg mniej energii);

- napiecie akumulatorkow / baterii - im nizsze napiecie - tym wigkszy pobor pradu
| szybszy spadek napiecia, dlatego np. zuzyte akumulatory majgce nizsze napie-
cie niz akumulatory nowe, (mimo wzglednie podobnej pojemnosci) powodujg wy-
raznie krotszy czas pracy do wytgczenia, mimo sporej ilosci tadunku pozostajgce-
go jeszcze w takich akumulatorach.

6. Przyblizone czasy pracy w réznych warunkach.
Akumulatory Ni-MH typu LSD:

a) Sanyo/Panasonic Eneloop lub Fujitsu White/ Fujitsu Blue (min.1900mAh),
podstuch wyciszony lub sporadyczne dzwieki wydobywajgce sie z gtosnika:

- zapis bez podswietlenia, bez GPS lub GPS wytgczony - do ~6h30m,

- zapis z podswietleniem, bez GPS lub GPS wytaczony - do ~6h20m

- zapis z podswietleniem GPS wigczony - do ~5h30m

- bez zapisu, sam podstuch, bez pods$wietlenia, bez GPS lub odbiornik GPS
wytgczony - do ~8-9h

b) Sanyo/Panasonic Eneloop Pro lub Fujitsu Black min.2450mAh, warunki j.w.:
- zapis bez podswietlenia, bez GPS lub GPS wytgczony - do ~7h50m,

- zapis z podswietleniem, bez GPS lub GPS wytaczony - do ~7h35m

- zapis z podswietleniem, GPS wigczony - do ~7h15m

- bez zapisu, sam podstuch, bez GPS lub GPS wytgczony - do ~11-14h

Przy temperaturach nizszych niz +8°C lub wyzszych niz 35°C czas pracy moze
ulec skréceniu ze wzgledu na podatnos¢ akumulatorow na zmiane temperatury.
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7. Maksymalna taczna dlugos¢ zapisu na kartach pamieci:

CZESTOTLIWOSC | REJESTROWANE | WIELKOSC 60 MIN. | MAX. CZAS ZAPISU MAX. CZAS ZAPISU
PROBKOWANIA PASMO NAGRANIA NA KARCIE 16GB | NAKARCIE 32GB
384 kHz do 190 kHz | 2764 800 044 B 5h 47m 11h 34m
256 kHz do 126 kHz 1843 200 044 B 8h 40m 17h 21m
192 kHz do 95 kHz 1382 400 044 B 11h 34m 23h 8m

1d 22h 18m 3d 20h 35m
48 kHz do 23,5 kHz 345 600 044 B (46h 18m) (92h 36m)

3d 20h 35m 7d 17h
24 kHz do 11,8 kHz 172 800 044 B (92h 36m) (185h)

Przy uzyciu kart pamieci o wiekszej pojemnosci czasy zapisu wydtuzajg sie
proporcjonalnie do wzrostu pojemnosci

8. Inne uwagi

Karte pamieci najlepiej wktadac¢ i wyjmowac przy wytgczonym urzgdzeniu,
witozenie jej po uruchomieniu wprawdzie nie spowoduje uszkodzenia i
czesto normalny zapis bedzie mozliwy, to jednak moze zdarzy¢ sie sytu-
acja, gdy karta zostanie kilkukrotnie wyjeta, podczas gdy detektor byt wtg-
czony (w trybie gotowosci) i/lub zostang dokonane na nigj jakies zmiany,
np. po wtozeniu do czytnika komputera - wowczas moze wystgpic btad |o-
giczny (Error nr 6). Wystarczy wowczas wytaczy¢ i ponownie wtgczy¢ de-
tektor.

Gdyby z jakich$ powoddw detektor pokazywat btad i/lub nie dat sie wytg-
czyC - mozna go zresetowac uzywajac cienkiego przedmiotu np. drut, spi-
nacz, igta - wcisng€ mikroprzetgcznik RESET znajdujgcy sie pod otworem
[14] na panelu ztgcz nad gniazdem stuchawkowym.

Poméc moze takze wyjecie akumulatoréw/baterii z gniazda i odczekanie
conajmniej kilku minut przed ponownym uruchomieniem.

Po wigczeniu detektora (oraz w przypadku gdy odbiornik GPS/GNSS byt
uprzednio odtgczony lub wytgczony w menu i nastgpito jego wiaczenie w
menu) przed rozpoczeciem zapisu nalezy odczekaé od kilkudziesieciu
sekund do kilku minut, az odbiornik GPS/GNSS zsynchronizuje swoj we-
wnetrzny zegar z zegarem systemu GPS co sygnalizowane jest miganiem
niebieskiej kontrolki [6], zwykle w tym samym momencie lub kilka- kilkana-
Scie sekund pdézniej nastepuje ustalenie namiaru danej pozyciji i w trakcie
kolejnych odczytow namiar bedzie coraz bardziej doktadny) lecz kilkumi-
nutowa zwtoka z rozpoczeciem zapisu wskazana jest takze ze wzgledu
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na ustalanie sie odczytu z czujnikow wilgotnosci i temperatury (ok. 1-2 min.
dla czujnika temperatury i ok. 2-3 min. dla czujnika wilgotnosci, z uwagi na
obecnos¢ wodoodpornej membrany chronigcej sam czujnik). W skrajnych
przypadkach detektor moze nagrzewac sie lub schtadzac jeszcze dtuze,.

| cho¢ sam zapis mozna rozpoczg¢ natychmiast to nalezy jednak uwzgled-
ni¢ ewentualne przektamania odczytow temperatury i wilgotnosci.

Jesli odbiornik GNSS nie zostanie wytgczony w menu oraz nie zostanie odta-
czony fizycznie od detektora - po wytgczeniu detektora (wigcznikiem ) be-
dzie utrzymywany w trybie standby (bardzo niski pobor pradu przez odbiornik
- ok.7 UA) oraz bedzie przechowywat w wewnetrznej pamieci uprzednio uzys-
kany namiar oraz odebrane efemerydy, dzieki czemu po ponownym wigcze-
niu zasilania namiar nastgpi bardzo szybko w zaleznosci od czasu, jaki minagt
od ostatniego namiaru i wylgczenia, zatem:

- jesli przerwa w pracy trwa do kilkudziesieciu minut (max. 2h) to po wtgcze-
niu detektora nastgpi tzw. Hot Start odbiornika GPS/GNSS i ponowny namiar
bedzie dostepny bardzo szybko, praktycznie od razu po wtgczeniu detektora
(w ciggu 1-2sek od wigczenia),

- jesli przerwa w pracy trwa dtuzej niz kilkadziesigt minut - po wigczeniu detek-
tora nastgpi tzw. Warm Start i w zaleznosci od modelu posiadanego odbiorni-
ka GPS/GNSS ponowny namiar bedzie uzyskany w ok. 5-15 sekund od witg-
czenia detektora.

Kilka- kilkanascie sekund od chwili zaswiecenia sie kontrolki GNSS mozna juz
rozpoczynac zapis, namiar bedzie ustalony lecz odczyty temperatury i wilgot-
nosci w zaleznosci od réznych czynnikdw bedg ustabilizowane dopiero po ok.
2-3 minutach od wigczenia detektora (jesli np. zostat wiasnie wyjety z opako-
wania lub wyniesiony z pomieszczenia czy samochodu, wewnatrz ktérego pa-
nowata inna temperatura i/lub wilgotnosc.

Aby uzyska¢ mozliwie szybki namiar nalezy umiescic detektor lub sam odbior-
nik (podtgczony do detektora kablem przedtuzajgcym) w miejscu, gdzie jest
mozliwie najwieksza widocznos¢ nieba, moze byc¢ takze nad duzg metalowg
powierzchnig, np. dach auta.

Po uzyskaniu namiaru nie jest juz potrzebna maksymalna sita sygnatu i moz-
na udac sie z odbiornikiem w miejsca o mniejszej sile sygnatu czy widoczno-
$ci nieba.

UWAGA! Nie nalezy wyjmowacé karty pamieci ani wigczonego odbiornika
GPS/GNSS z gniazda podczas zapisu. Moze to spowodowaé nie ukonczenie
nagrania i logiczne uszkodzenie plikow na karcie, skutkiem tego konieczne
moze by¢ odzyskiwanie rejestrowanego pliku z karty pamieci.

Jesli podczas zapisu jest witgczony podstuch na wbudowanym gtosniku to
mozna go w trakcie silnych dzwiekéw i glosnego podstuchu dos¢ szybko
znacznie wyciszy¢ (dla uzyskania czystszego zapisu szerokopasmowego)

poprzez chwilowe zastoniecie (przykrycie) otworéw ostony gtosnika np. kciu-
kiem.
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Parametry techniczne:

ZASIlANIE ... 2 ogniwa AA/R6 (1,2-1,5V)
Pobor prgdu W trybie SLEEP .......oooii e < 175uA
Czas pracy (dla ogniw Fujitsu Black min. 2450mAh) :
- podstuch bez rejestracji, podswietlenie wigczone, bez GPS ................. do 11-12h
- podstuch z rejestracjg, pod$wietlenie wigczone, bez GPS .................... do 7,5-8h
- podstuch z rejestracjg, podswietlenie i GPS/Glonass wtgczone ............. do 7-7,5h

Rodzaje uzytych typow detekcji

- do POASIUCNU ..o typu Frequency Division
(z uktadem odtwarzania oryginalnej amplitudy)
- do zapisu ....ccccceeeeiieeeennnn, typu FD (j.w.) lub bezposredni zapis szerokopasmowy

(Full Spectrum, High Frequency Direct Recording)
Wspoétczynnik podziatu wbudowanego detektora FD .............cieiiiiiiiiiiiiien. 1:10

Rejestrowane pasmo czestotliwosci (-3dB) - szczegoly w tab. na str.11:
- z wytgczonym filtrem FS HPF, zapis HF (Fs=192-384kHz) ...... 0.15kHz - 0,49 Fs
- z wigczonym filtrem FS HPF, zapis HF (Fs=192-384kHz) ........... 15 kHz - 0,49 Fs
- z filtrem FD HPF=High, zapis z toru FD (Fs=24-48kHz) ............ 1.5kHz- 0,49 Fs
- Z filtrem FD HPF=Low, zapis z toru FD (Fs=24-48kHz) ............. 1.0kHz-0,49 Fs

Usredniony poziom szumoéw wzgledem poziomu petnego (0dB=F.S.)
Zapis HF (High Frequency, bezposredni szerokopasmowy):

- z mikrofonem ME-4, FS HPF wytgczony ... -52 dB

- z mikrofonem ME-4, FS HPF WtgCzony .........ccooiiiiiiiiiiii e -55 dB

- z mikrofonem ME-5, FS HPF wytgczony ... -57 dB

- z mikrofonem ME-5, FS HPF wtgCczony .........cccoovviiiiiiiiii -60 dB
Zapis FD (z toru detekcji Frequency Division):

- z mikrofonem ME-4, FS HPF wylaczony ... -58 dB

- z mikrofonem ME-5, FS HPF wytgczony ... -62 dB
Znieksztatcenia harmoniczne i intermodulacyjne ............ccccoviiiiiiiiiiiiinnnnn. <0.05%
Wzgledny prég czutosci dla 30KHZ (ME4) ... 35dB SPL
Doktadno$¢ wbudowanego zegara (bez aktualizacji z GPS) ................. do 60sek/m-c
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Wyglad frontu i panelu ztagcz

1. Wymienny mikrofon
2. Gumowane krawedzie
3. Przyciski klawiatury
4. Gtosnik podstuchu
6 5. Wyswietlacz LCD
© ¢ & 6. Kontrolka GPS
LUNABAT DFR-1 PRO 7. Karta pamieci
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¢ @@ w|(9 12. Gniazdo micro-USB
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p4 14. Przycisk reset
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LaBS (e 16. Wskaznik wysterowania
RECORBING DETERTOR 17. Wigcznik zasilania
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